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Предисловие

Пособие содержит учебно-методические материалы части курса

«Техническая механика», посвящённого кинематике точки, составленного на

основе соответствующего раздела классического университетского курса

теоретической механики. При этом курс технической механики в целом

ориентирован на выполнение основных задач подготовки бакалавров по

направлению 13.03.02 Электроэнергетика и электротехника, включая

формирование заявленных компетенций.

Изучение курса «Техническая механика» должно позволить студентам:

– систематизировать знания в этой области;

– понимать, оценивать и рассчитывать движение элементов реальных

машин и механизмов, применяющихся в различных электрорадио-

технических устройствах;

– приобрести компетенции, определяющие современного специалиста.

Решая упомянутые задачи, по-видимому, можно приблизиться и

к стратегической цели курса: развитию и совершенствованию как технической,

так и общей научной культуры молодых специалистов.

Составитель настоящим уведомляет, что учебно-методическая

разработка составлена им и используется при чтении курса лекций и

проведении практических занятий.

Ни одна из частей пособия не используется автором в коммерческих

целях и не может быть использована в таких целях иными лицами.



3. Теоретическая механика

Кинематика точки



Кинематика
Кинематика – раздел механики изучающий 

движение твёрдых тел 

с чисто геометрических позиций, 

т.е. без учёта причин, 

вызвавших это движение.

Кинематика – геометрия во времени.

Основные понятия: 

траектория, скорость, ускорение, 

закон движения



Кинематика точки
Def: Материальная точка – АТТ, размерами 

которого в условиях данной задачи можно 

пренебречь.

Def: Задание движения = закон движения

Def: Закон движения

Def: Траектория точки –

годограф радиус-вектора.

Прямолинейное, криволинейное, плоское, 

пространственное движение



Кинематика точки
Способы задания движения

1). Координатный

a) x = x(t), y = y(t), z = z(t) – прямоуг декартова

b) r = r(t), φ = φ(t) – полярная система коорд

2). Векторный

r =r(t),        r (t) = x(t)i + y(t)j + z(t)k
→→→→→→

O

r
→



Кинематика точки
Способы задания движения

3). Естественный

s = s(t), 0,  «+» и «-»

Уравнение траектории

a) в параметрической форме

b) в координатной форме
+
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Угловое ускорение и ускорение 

точки в круговом движении
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Разложение вектора ускорения

на радиальную и трансверсальную 

составляющие
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